Seite 23, Gleichung (2.10):

Uy = vg - Ug

Seite 85, Bild 3.7

Ersetze die Bezeichnung C, durch C,

Seite 87, Bild 3.9

Ersetze die Bezeichnung U, durch U,

Seite 87, Gleichung (3.31):

R
Uy ={Ug+1y) - Ry | R) + Ups}- [1 + K
1

Seite 98, Zeile §8:

Ersetze ,,Strom-Spannungsumsetzer durch ,,Spannungs-Stromumsetzer

Seite 125, Bild 4.4:

Verbinde am Schalter den Anschluss ,,0° mit Masse

Seite 136, Bild 4.9:

Erginze Widerstandsbezeichnung (3x): R — R,

Seite 159, Gleichung (5.4):

td’1 = ll/UL = 47’15

Seite 159, Gleichung (5.5):

td’2 = lz/vL = 67’lS



Seite 163, Tabelle 5.1:
Ersetze 1,=3m durch 1,=1,5m

Ersetze 1,=2m durch 1,=6m

Seite 188, Bild 6.5:

Senkrechte gestrichelte Linien korrigieren

Ty

<y

Ty

Bild 6.5: Dehnung eines Zeitabschnitts mit verzogerter Zeitbasis.




Seite 218, Gleichung (7.6):

2
Ueff,ges Z Ueff,i
Seite 224, Bild 7.5:
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Bild 7.5: Phasenregelschleife zur Festfrequenz-Phasendifferenzmessung.
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